Monitores Geracao 4 @ } .
Software 20-3 OHN DEERE

Atualizacao de Software

Pacote Edicao
SO Geracédo 4 10.18.1754-94
Ajuda do SO Geracéao 4 10.5.91-7
Aplicativos AMS 10.18.1754-94

Tempo de instalacdo do SO Geracédo 4: Aproximadamente 20 minutos, sem dados existentes. O
tempo de instalacéo varia dependendo da quantidade de dados existentes e da versdo do software
atualmente instalado no monitor. Os pacotes mais recentes para os Monitores Geragao 4 podem ser
baixados e instalados sem fio, ou usando-se uma unidade USB e o Gerenciador de Software John
Deere. Consulte "Instrucdes de Instalacdo do Software" na secdo Atualizacdes de Software do site
Stellar Support para obter mais informacdes.

Reprogramacao sem fio -
https://youtu.be/XSG703_9KGI?list=PL1KGsSJ4CWk4fhvFOaBZz261XGwP{Xvgk

Atualizacbes de Software de Aplicativos da Maquina

Os aplicativos da maquina estdo localizados em Configuracdes da Maquina no menu do Monitor
Geracao 4. Serd necessario que um concessionario John Deere instale as atualizacGes devidas para
o software de aplicativo da maquina usando o Service ADVISOR™,

Outras AtualizacbGes de Software da Unidade de Controle

O software para as unidades de controle listadas a seguir pode ser atualizado usando o monitor
Geracéao 4.

Unidade de controle
Controlador de Aplicagdo 1100
Controlador de Aplicacdo 1100 (N.S. PCXL01C201000-)

Controlador de Aplicacdo 1120
Controlador de Aplicacéo 1120 (N.S. PCXL02C201000-)
AutoTrac™ Universal 100
AutoTrac™ Universal 200
AutoTrac™ Universal 300

Unidade de Controle de Taxa Seca GreenStar™

Unidade de Controle de Taxa GreenStar™
Receptor StarFire™ 3000
Receptor StarFire™ 6000



https://youtu.be/XSG7O3_9KGI?list=PL1KGsSJ4CWk4fhvFOaBZz261XGwPfXvqk

Orientacao do AutoTrac™ Vision

Nota Importante

e Um novo lembrete operacional foi adicionado ao monitor, e aparecera cada vez que 0 monitor
executar uma inicializacéo a frio. A intencdo desta mensagem € lembrar aos operadores de ler o
manual do operador antes de usar o produto.

Condi¢des comuns que ativam o monitor para executar uma inicializacéo a frio e exibir este lembrete:
o 20 inicializa¢cbes a quente foram concluidas desde a Gltima inicializacao a frio.

o A alimentacdo elétrica constante (permanente) é removida do monitor. Isso
normalmente ocorre quando um interruptor de desconexao da bateria é usado.

o Certos processos do monitor, como alteracdo do idioma do monitor, exigem uma
inicializacdo a frio.

(i:} Operational Reminder

Read Operator's Manual Prior to Using this Product
The Operator's Manual for this display can be found in the Help App

[ Embedded Operator's Manual ]

Download Operator's Manual/ Purchase/ Request Printed Copy

Scan the QR code with a mobile device
or visit https://techpubs.deere.com/
or contact your local John Deere dealer




Novos Recursos e Melhorias
AutoPath™

AutoPath™, um novo tipo de ativagao e pista de orientagéo, esta agora disponivel em tratores, colheitadeiras,
colheitadeiras de algodao e pulverizadores autopropelidos com CommandCenter™ 4600 Geracao 4 ou
Monitores Universais 4640. A ativacdo AutoPath™ sera incluida como parte do pacote de ativagao ou
assinatura da Automacéo 4.0. O AutoPath™ usa dados de operagéo gravados, deslocamentos da maquina e
espacamento entre pistas para criar linhas de orientagéo para operacdes subsequentes nesse talhdo. O
AutoPath™ reduz as suposi¢des e entradas do operador necessarias para navegar com precisao pelas
culturas. As linhas do AutoPath™ reduzem o tempo de configuracao, linhas estimadas erradas e danos a
cultura decorrentes de configuracdo imprecisa da orientacao.

Antes de usar as linhas de orientagado do AutoPath™, importe os dados da linha do AutoPath™ a partir do
John Deere Operations Center. Os dados da linha do AutoPath™ est&o incluidos no arquivo de configuracéo.
Na Lista de Pistas de Orientagéo, selecione AutoPath™ para criar linhas de orientacao. Depois que as linhas
do AutoPath™ sao geradas, a data e o tipo da operagao de origem sao exibidos. No mapa, as linhas de
orientacdo sao exibidas em azul e as linhas sdo exibidas em amarelo. A mudanca de pista é compativel com
Autopath™ para compensar erros de posi¢ao introduzidos nos dados de origem; entretanto, ha um limite para
o valor que as linhas do Autopath™ podem ser alteradas com preciséo.

OBSERVACAO: Somente um arquivo do AutoPath™ pode ser importado por talhdo. Se um segundo
arquivo do AutoPath™ for importado, o arquivo mais antigo sera sobrescrito. Arquivos do AutoPath™
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ndo podem ser exportados do monitor.

Link para exibir o video de demonstracado: htips://youtu.be/S-PxKpnlK2w

Requisitos da Operacao de Origem do AutoPath™:

A operagao de origem € a operagao gravada usada para gerar as linhas do AutoPath™.


https://youtu.be/S-PxKpnIK2w

OBSERVACAO: A precisédo das linhas do AutoPath™ depende da precisdo dos dados de operacio de
origem. Ao gravar a operacao de origem, recomenda-se a John Deere Active Implement Guidance ™
ou o Direcionamento Passivo de Implemento AutoTrac™.

OBSERVACAO: Verifiqgue se o TCM esta calibrado em todos os receptores (maquina e implemento).
As operacbes de origem compativeis sdo as de plantio e cultivo.

Se a operacao de origem néo incluir dados de linha, qualquer operacdo subsequente nesse talhao,
como plantio, aplicativo de produto ou colheita, deve conter linhas definidas para que o AutoPath™
gere linhas de orientagéo.

Os dados da operacdo de origem enviados ao John Deere Operations Center devem ser gravados
usando:

e Receptores StarFire™ usando nivel de sinal SF3 ou superior na maquina e no implemento.
e Um Monitor 4640, 4600, 4240 ou 4200.

OBSERVACAO: Os Monitores John Deere Geragdo 4 devem ter o software versdo 10.10.404-
XXX ou mais recente.

Implementos Compativeis com Operagao de Origem do AutoPath™:
e Plantadeira John Deere com sistema de monitoramento SeedStar™ 2 ou mais recente
e Plantadeira ISOBUS ndo John Deere
o A largura de trabalho deve ser definida como linhas

o Se a largura da linha for superior a 254 cm (100 in), as operacdes subsequentes requerem
linhas definidas.

e Plantadeira virtual (implemento sem unidade de controle)
o A largura de trabalho deve ser definida como linhas

e Implemento de cultivo John Deere com unidade de controle
o Recomenda-se definir a largura de trabalho como linhas.

o Se a largura de trabalho ndo estiver definida como linhas, ou se a largura da linha for
superior a 254 cm (100 in), as operacdes subsequentes requerem linhas definidas.

Requisitos de Uso do AutoPath™:
e O arquivo de configuracao do John Deere Operations Center contém dados do AutoPath™.

e O Monitor 4600 ou 4640 deve ter uma ativagdo do AutoPath™ e a versao 10.18.1754-XX ou
mais recente do software.

¢ A maquina esta equipada com um Receptor StarFire™ usando o nivel de sinal SF3 ou superior.

OBSERVACAO: As maquinas AutoPath™ devem usar o mesmo nivel de corre¢do usado ao
gravar a operacao de origem. Misturar o nivel de correcéo entre a operagéo de origem e as
operacboes do AutoPath™ resultara em problemas de preciséo ao usar o AutoPath™.,

e A maquina esta equipada com AutoTrac™ integrado.

e O tipo de cultura deve ser milho, milho de pipoca, algodao, graos comestiveis, soja, beterrabas
ou girassaois.
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Maquinas Compativeis com o Uso do AutoPath™:

o Maquinas John Deere equipadas com AutoTrac™ integrado e compativel com monitores 4640
Geracdo 4 ou o CommandCenter™ 4600.

o Pulverizadores Hagie equipados com AutoTrac™ integrado e compativeis com monitores 4640
Geragao 4 ou CommandCenter™ 4600.

OBSERVACAO: Para obter desempenho ideal, use o RowSense™ com AutoPath™.

Direcionamento Passivo de Implemento AutoTrac™ —

e A barra de luzes de orientacdo do implemento agora é adicionada automaticamente a pagina de
execucao padrdo de orientacdo e modulos grandes de mapa quando o Direcionamento Passivo de

Guidance 02:57 () = \@2

& "

000 %\ Oin_
ac Lomm

0.00 %
ac

Information & Settings | Guidance Application Main Page

Guidance Master

4 Settings

@ Help > M

AutoTrac Stuﬂr

Advanced Settings

Q About

Implemento AutoTrac™ esta ativado.

Track 2

Turning Indicators

e A barra de luzes de orientagdo da maquina agora exibe o erro lateral da maquina em relagdo a pista
de orientagdo quando o Direcionamento Passivo de Implemento AutoTrac™ esta ativado. Em versodes
anteriores do software, a barra de luzes de orientagcdo da maquina exibia o erro lateral da maquina em
relacéo a posicdo desejada da maquina para manter o implemento na pista de orientagdo. Com essa
alteracéo, é normal ver-se um erro lateral maior exibido na barra de luzes de orientacdo da maquina

AutoTrac Implement Gusdance

Behavior prior to 20-3 software Behavior with 20-3 software



guando o sistema intencionalmente conduz a maquina para fora da pista para manter a posi¢cédo do
implemento na pista de orientacéo.

Quando o Direcionamento Passivo de Implemento AutoTrac™ esta ativado, a pista agora é
selecionada (destacada com uma linha branca mais grossa) com base na posi¢cao da maquina. Isso
permite que o operador acione o AutoTrac™ quando a maquina esta dentro de 40% do espagamento
entre pistas. Em versdes anteriores do software, a pista era selecionada quando o centro do implemento
estava dentro de 40% do espacamento entre pistas.

Sincronismo da Maquina

O Sincronismo da Maquina Geracédo 4 agora suporta diversas plataformas de colheita, além das
colheitadeiras, ao permitir que tanto tratores quanto forrageiras autopropelidas sejam a maquina guia.
Para suportar mais ainda multiplas operacdes de colheita, foram adicionados 0s seguintes recursos
nessa atualizacéo:

o Uma zona operacional em forma de U permite descarregar no lado direito, esquerdo ou
na parte traseira da maquina guia. O operador da maquina guia pode alterar o formato
da zona operacional em Informacdes e Configuracdes do Sincronismo da Maquina John
Deere. A zona operacional em forma de U é ajustavel tanto em comprimento quanto
largura internas para suportar diferentes implementos de colheita.

o A capacidade de definir varios pontos iniciais também foi adicionada. O operador da
maquina seguidora pode ativar ou desativar multiplos pontos iniciais em Informacdes e
Configura¢cdes do Sincronismo da Maquina.

o O trafego controlado permite que o seguidor acompanhe em uma linha de orientacdo ao
mesmo tempo em que sua velocidade ainda é controlada pelo guia. O seguidor s6 pode
ser movido para frente e para tras enquanto estiver no modo de trafego controlado. O
operador da maquina seguidora pode ativar ou desativar o recurso de trafego controlado
em Informacbes e Configuracdes do Sincronismo da Maquina.

o O ponto inicial pode ser atualizado automaticamente para a nova localizacao da
maquina apos esta ser movida. O operador da maquina seguidora pode ativar ou
desativar "Salvar Movimento para a Proxima Conex&do" em Informacgdes e Configuracdes
do Sincronismo da Maquina.



o Se estiver em um trator, acesse Informacdes e Configuracdes do Sincronismo da
Méaquina John Deere para definir o trator como a guia ou seguidor.
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Visualizacdo das maquinas guia e seguidora com uma zona operacional em forma de U, multiplos
pontos iniciais e trafego controlado ativado.

Gerenciador de Equipamentos —

Os perfis da maquina do trator agora suportam um anico implemento frontal com uma unidade de
controle ISOBUS com certificagdo AEF. Além disso, os perfis do trator agora sdo capazes de operar
com utilizagdo simultanea de um implemento frontal Unico e um implemento traseiro anico com

unidades de controle ISOBUS com certificacdo AEF.

Os disparos de gravagao adicionais com base na maquina agora estao disponiveis no perfil da
maquina do trator virtual (ndo detectado). Exemplos desses disparos de gravacgao incluem VCRs,

TDP, levante etc.

OBSERVACAO: Esta funcionalidade esta disponivel somente em maquinas que publicam os disparos
de gravacado no Barramento CAN para a utilizacdo dos monitores.

Compatibilidade do Monitor Universal -

O Monitor Universal 4640 agora é compativel com as colheitadeiras John Deere séries 50 e 60. Isso
permite a documentagcdo com o sensor de umidade nessas maquinas.

OBSERVACAO: A deteccdo NIV ndo é suportada nessas maquinas.

Configuracdes de Porta COM -




e Foi adicionado suporte do dispositivo LH 5000. Configure este dispositivo dentro do aplicativo de
configuracdes da Porta COM. Selecione o tipo de dispositivo como “Field Doc™ Connect” e o
Fabricante como “LH Technologies”. O LH 5000 sera exibido como um perfil no Gerenciador de
Equipamento ap0s ser configurado. Dentro de Gerenciador de Equipamento, o LH 5000 pode ser
conectado a qualquer perfil da maquina ou implemento que seja uma semeadeira, um distribuidor de

nutrientes ou pulverizador.

Usuéarios e Acesso —

e OpclOes de grupo de acesso adicionais foram adicionadas a aba Sistema, aplicativo Gerenciador de
Arquivos para evitar que perfis do operador modifiqguem configuracfes para Registro do Monitor,

Sincronismo de Dados — Dados de Trabalho e Compartilhamento de Dados no Talhdo.
Data Sync - Work Data
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Description

« Access to unregistering
display from its organization
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e O nivel de abastecimento do tanque graneleiro agora € exibido como uma porcentagem em vez de
uma fracdo nos médulos de pagina de execucéo do Sincronismo da Maquina. Colheitadeiras
conectadas ao grupo de trabalho de compartilhamento terdo o icone de tanque graneleiro com a
porcentagem de abastecimento do tanque exibida. Se uma colheitadeira estiver usando o Sincronismo
da Maguina John Deere, mas ndo conectado ao grupo de trabalho de compartilhamento, o icone do
tanque graneleiro é exibido, mas nenhum nivel de abastecimento estara disponivel para essa
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e Um novo médulo de pagina de execucéo foi adicionado para permitir que os operadores visualizem
rapidamente o status de abastecimento do tanque graneleiro de colheitadeiras em um grupo de
trabalho de compartilhamento. O modulo exibe o status de abastecimento de até seis colheitadeiras
detectadas no grupo de trabalho. Além do status de abastecimento, o médulo também exibe um icone
do tubo descarregador quando uma méaquina esta em descarga ativa. Nenhuma porcentagem de
status de abastecimento € exibida se um status néo for fornecido pela maquina ou se o nivel de
abastecimento estiver abaixo do valor minimo informado pela méaquina. Se um operador aparecer com
a etiqueta "---", isso pode ser resolvido assegurando-se de que a configuracdo da licenca do operador
esteja habilitada (Configuracdo de Trabalho > Configuracfes Avancadas > Ativar Licenca do
Operador) e inserindo o0 nome desejado na secédo Detalhes do aplicativo Configuracdo de Trabalho.
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StarFire™ —

e Foi adicionado um procedimento de calibracdo do TCM novo chamado Calibracdo Avancada do TCM
para proporcionar um método mais facil e exato de se obter de uma calibracdo precisa do TCM. A
calibracdo avancada do TCM pode calibrar o TCM de varios receptores de uma soO vez e ndo requer
gue a maquina ou o implemento estejam localizados em solo nivelado. No Menu, selecione Aplicativos
e depois o aplicativo StarFire™. No aplicativo StarFire™, agora ha um botao para a Calibracao
Avancada do TCM. Selecione este botdo e depois leia a pagina de calibragéo. Os erros séo exibidos
na secado de status se houver uma condi¢do que previna a inicializacéo da calibragdo. Verifique se o
status do receptor exibe “Pronto para Calibrar”. Certifique-se de que haja 101 metros (330 ft) de
espaco aberto ao redor da maquina, e depois pressione Iniciar Calibracdo. Siga as instru¢cdes na tela
para permitir que a maquina conclua a calibragao.

Requisitos:

o StarFire™ 6000 com software verséo 4.40N (pacote de software 20-2) ou mais recente



o CommandCenter™ 4600 Geragao 4 ou Monitor Universal 4640 com software 20-3

o Ativacdo do AutoTrac™ valida

StarF evice List o O

7

Calibration Process

This procedure calibrates the TCM for all connected,

e Advanced TCM Calibration @ n

Note
Calibration requires tracking 160 ft,

R

Last Calibrated : 3-15-2020

Connected Receivers Status compatible receivers, SF6000 and newer, turning, and returning. Ensure 330 ft
of open space is available.
) Calibration may be needed if:
StarFire 6000 | Machine Accuracy — 100% |
= SW Version: ¢ v <y I * Message has appeared stating that TCM
SN: 210910 —— Signal Str, eSS 6dB J Calibration is required ©- : [ <\
Connected Receivers Status
Starfire 6000 Ready to Calibrate
Last Calibrated : 4-02-2020
Starfire 3000 Will not be Calibrated

Incompatible Model

% Begin Calibration

.

Sinal Compartilhado do StarFire™ —

O CommandCenter™ 4200 e o Monitor Universal 4240 agora suportam a funcionalidade de sinal
compartilhado entre os receptores StarFire™.

Gerenciador de Software —

O nome do pacote de versdo do software foi adicionado a aba Informacdes do Sistema no aplicativo
Gerenciador de Software. Isso ajuda a identificar rapidamente qual versdo do software do SO do
Geracao 4 esta instalada nos monitores sem pesquisar o numero da versao especifico. Os nameros

Installations &
Updates

oftware Manager 6 n

>

Activations

Version
Information

System
Information

Generation 4 OS

fersion: 10 18 1754-89
Software: 20-3

Copyright Info
License Agreement

ISOBUS Conformance
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do pacote de versdo do software identificam os ultimos dois digitos do ano do langamento, seguidos
pelo numero de verséo de producdo sequencial para aquele ano. Por exemplo, 20-3 identifica o
terceiro pacote de lancamento do SO do Geracgao 4 de 2020.

Manutencao e Calibracbes —

o A faixa disponivel para frequéncias de radar ajustadas manualmente foi expandida. Anteriormente, o
monitor aceitava valores entre 32,11 e 39,25 Hz/km/h (51.67-63.16 Hz/mph). O monitor agora aceita
valores entre 0,1 e 62,13 Hz/km/h (0.1-99.99 Hz/mph). Isso ndo afeta a faixa aceitavel para o
procedimento de calibragcdo do radar, o qual ainda falha se o valor de calibragdo ndo estiver entre
32,11 e 39,25 Hz/km/h (51.67-63.16 Hz/mph).

e Ground Radar Calibration @ © n

Calibration Radar Speed

Note: To ensure the highest possible accuracy during
calibration, find a dry, hard, and level surface to

perform the process
00 ¢
mph
% Begin Calibration
Radar Setting
&9
53.90 Hz/mph # | Manually Adjust 0.0 .:';.

Gerenciador de Configuragbes —

e Sequéncias iTEC™ e Paginas de Execugao (incluindo botdes de atalho) podem ser armazenados em uma
configuracao de ajustes no aplicativo Gerenciador de Configuracdes. Essas configuracfes de ajustes podem
ser exportadas para um USB para importar as configuracdes para outro monitor da maquina.
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A configuragdo de ajustes do pulverizador rebocado John Deere (Série M700, R700, M900, R900) pode ser
armazenada no aplicativo Gerenciador de Configuragcfes e exportada para outro monitor da maquina para
reutilizar as configuracdes desta maquina.

Export All Data @@

Select types of data to
export.

Destination:
USB Drive

@ HlH Guidance Tracks
402 files | 70.5 MB
@ == Run Pages
=L Sfiles | 2.1 MB

C5) Work Data

e

) o Settings Configurations

]

OBSERVACAO: Os pulverizadores rebocados John Deere devem ter a vers&o 10.20 ou superior do software.

Pulverizadores rebocados John Deere nao estao disponiveis em todos os paises.

Central de Diagnéstico —

Os valores adicionais agora sao exibidos nas paginas MTG e Rede na aba Rede do aplicativo Central

de Diagnéstico. Esses valores podem ajudar a diagnosticar problemas de conexao da rede ou de
desempenho com recursos que exigem conexao a internet.

CAN Bus Info

Diagnostics Center @

»

Network

Sharing

MTG Network

Orgld 435125
Org Name Deere Farms
MTG Authentication

Display Authentication Active ©
Connection Type Wireless
Signal Strength 100%
Internet Status Active O
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Problemas Resolvidos

Os seguintes problemas foram corrigidos na atualizagao de software 10.18.1754-94:
e Os links de alguma documentacdo do monitor ndo estavam sendo exibidos como previsto.
o Erro lateral repetitivo (movimento em S) pode ser observado com tratores 8R XXX e 7R XXX de rodas
do Ano-modelo 2020 em condig8es de solo solto.

Os seguintes problemas foram corrigidos na atualizag&o de software 10.18.1754-89:

Geral (Pode se Aplicar a Diversas Operacgfes de Talh&o)

e CommandCenter™ Geracéo 4 exibiu "---" para velocidade e patinagem das rodas quando configurado
no modo de exibigédo duplo

e Os deslocamentos padrdao do Monitor Universal Geracdo 4 estavam incorretos para a série 9030T,
9RT ano-modelo 2012—-2014, série 8030T e tratores 8RT ano-modelo 2010-2013

o Erro lateral repetitivo de um lado para o outro (em movimento S) pode ocorrer ao se sair da cabeceira
usando a Automacao de Manobras AutoTrac™ e o Direcionamento Passivo de Implemento
AutoTrac™

e O Sincronismo de Dados pode nao responder e impedir o Compartilhamento de Dados no Talhdo e o
funcionamento do préprio Sincronismo de Dados com o erro "a organizacdo do Operations Center
deve ser encontrada”

e O aplicativo original do Monitor GreenStar™ Original ndo possuia tradugdes para alguns idiomas
suportados pelo monitor

e Alinha verde escura pode aparecer no mapa como uma barra de tracdo ou levante estendido quando

um perfil de implemento for usado sem uma operacao definida
e A notificacdo do codigo de diagnéstico de falha (DTC) pode continuar a soar sem nenhum DTC
presente

Plantio/Semeadura

¢ O monitor pode ficar lento ou ndo responder ao se usar os aplicativos de Plantio ou Semeadura
Aplicativo do Produto

e A Deteccgédo de Constituintes de Adubo pode falhar em se conectar ao tanque de parceiros apos a
inicializacdo a quente

Colheita Algodéo

e A aba Enviar Tempos néo estava disponivel ao se usar a Identificagcdo da Colheita, Cotton Pro sem
uma conexdao de celular

Colheita de Forragem
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e Os valores do contador de area aumentam incorretamente no monitor do apoio de bragco quando o
monitor 4640 Geracao 4 esta conectado em configuracdo de monitor duplo

Informagdes Adicionais e Recursos de Treinamento

Manual do Operador

Uma coépia do manual do operador do monitor Geracao 4 esta disponivel no aplicativo Centro de Ajuda no
monitor com o software do SO Geracéo 4 versdo 10.16.1400-85 e mais recentes. Esse conteudo € atualizado
com atualizacdes de software conforme necesséario. Sempre leia 0 manual do operador mais recente antes de
iniciar a operacgdo. Para obter uma copia do manual do operador, consulte seu concessionario ou visite
techpubs.deere.com.

AjudanaTela ()

A ajuda na tela suplementa as informacdes encontradas no Manual do Operador. A ajuda na tela pode ser
consultada abrindo o aplicativo do Centro de Ajuda no monitor ou pressionando o icone Informacfes na parte
superior de qualquer pagina para visualizar as informacdes de ajuda para aquela pagina. A Ajuda na Tela do
Monitor Geragao 4 também esta disponivel para consulta em displaysimulator.deere.com.

Simuladores de Treinamento

Para saber mais sobre os Monitores Geracao 4, ha um simulador de treinamento on-line disponivel em
displaysimulator.deere.com

Observacéao sobre a Verséao
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Estas sdo as notas da versdo de atualizagdo do software dos Aplicativos AMS e do SO Geracéo 4 dos

Monitores Geragao 4. As notas de versao podem ser encontradas em www.stellarsupport.com. Observagao:

O uso que vocé faz do software é regido pelo Contrato de Licencga de Usuério Final, incluso no software.

Copyright © 1996-2020 Deere & Company
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